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INTRODUCAO.

O presente trabalho mostra o projeto conceitual de um veiculo auténomo de baixo custo
que possa executar varias funcdes na lavoura, como por exemplo, fazer a captura de imagens para
realizar o monitoramento de ervas daninha verificar a qualidade das plantas e dos frutos e o
monitoramento de pragas. Buscou-se usar tecnologias ja existentes na agricultura de preciséo
como, por exemplo, o GPS.

Esse projeto vem sendo desenvolvido pelo grupo de pesquisa: Projeto em Sistemas Mecanicos,
Mecatronica e Robética, cadastrado no CNPq e certificado pela UNIJUT (Universidade Regional do
Noroeste do Estado do Rio Grande do Sul), que busca criar tecnolégicas que ajudem o agricultor
em seu trabalho diario assim melhorando a qualidade de vida no trabalho rural.

Segundo VALDIERO et al (2015), mesmo com um grande avango tecnolégico de maquinas e
equipamentos agricolas para grandes propriedades rurais, ainda ndo h4 o mesmo investimento no
desenvolvimento de equipamentos de precisao para agricultura familiar

O aumento de produgao em lavouras brasileira é mostrado na pesquisa realizada pelo INSTITUTO
BRASILEIRO DE GEOGRAFIA E ESTATISTICA (2016) que prevé um aumento de 8% na producdo
até o ano de 2030. Um dos principais fatores é o avango tecnolégico de maquinas e equipamentos
agricolas, que possibilitou com que a agricultura de precisao fosse implementada na maior parte
das lavouras existentes no pais.
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METODOLOGIA

A metodologia usada para criar esse projeto foi baseada na em Back (1983) que diz que
para o desenvolvimento de um produto deve-se fazer a anélise das necessidades do cliente e das
necessidades de engenharias envolvidas entdo se cria um conceito para a fabricacao do produto,
esse método de elaborar o projeto é chamado de casa da qualidade.

Analise das necessidades cria requisitos que deve se seguir para o desenvolvimento do produto.
Também deve de ser feito a anélise de todo o ciclo de vida do produto indo desde a sua criagao até
o seu descarte e reciclagem.

Os requisitos gerados criam condigdes necessdrias para que o produto em andlise opere de
maneira satisfatoria. Esses requisitos podem se dividir em dois tipos os que influenciam no
funcionamento do e os que nao influenciam no funcionamento. Para o projeto foi seguido os
seguintes requisitos:

- Resistir a intempéries;

- Ter baixa manutencao;

- Ter capacidade de passar longos periodos desenvolvendo atividades de campo.

- Possuir dimensdes adequadas para se movimentar facil mente em terrenos acidentados;
-Ter estrutura robusta;

-Dispor de sensores de diregao, indicadores de obstaculos, dispositivo de controle de motores de
tragdo para as rodas;

Cada um desses requisitos foi tratado como um problema individual, isso fez com que a analise
fosse mais rapida e assim escolher o material que melhor se adapte a cada uma delas. Verificando-
se os requisitos foi feita a escolha de usar tubos de aco com o perfil retangular para fazer a
estrutura, para dar movimento ao veiculo foi escolhido usar motores elétricos também foi definida
que a tracdo do veiculo sera dianteira e na parte traseira tera um rodizio, para fazer a alimentagéao
dos motores e dos componentes elétricos sera usada uma bateria de 150 Ah e para recarregar o
sistema sera usado um painel foto voltaico.

RESULTADOS E DISCUSSOES

Durante a elaboracao do projeto em CAD foi encontrado alguns problemas que
nao foram considerados na fase de criagao do croqui. Esse problema tratava-se de
com seria feito o acoplamento entre o eixo da roda com o motor elétrico, pois o
motor elétrico apresenta em uma das suas fases uma ponta conico com o
diametro menor de nove milimetros e o diametro maior de dez milimetros, essa
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ponta é responsavel para fazer a transmissao do torque gerado pelo motor, ja o
eixo da roda tem um eixo com o diametro externo de vinte e cinco milimetros.

Para solucionar esse problema foi criado um acoplamento entre o eixo e o motor
elétrico, na criacdao do acoplamento optou-se por usar uma barra de ago como
diametro de trinta milimetros, entdao em uma das suas fases foi feito um furo com
vinte e cinco milimetros de diametro para que o eixo da roda fosse montado
dentro.

Ja na outra extremidade foi feito um furo conico que comega com o diametro de
dez milimetros e termina com o diametro de nove milimetros para que possa se
encaixar na ponta do motor elétrico.

Na figura 1 pode ser visto o desenho do acoplamento ja montado no modulo de

poténcia.

Figura 1: Médulo de poténcia com o acoplamento.

Rodas

Mancais

L

Acoplamantos
Fonte: Préprio autor

Com a solugdo do problema do acoplamento deu-se continuidade ao projeto, foi incluido ao
desenho do conjunto total do veiculo a bateria de 150Ah, o painel foto voltaico e a caixa destinada
a guardar a circuitaria.

Entao foi elaborada uma carenagem que tem como ideia principal o proteger tanto os
componentes do sistema de poténcia como os componentes do sistema de controle das intemperes
da natureza. A carenagem foi escolhida fazer usando placas de polipropileno e para a sua
estrutura em cantoneiras de aluminio, isso garante que a carenagem seja leve e simples para
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fabricar. Na figura 2 pode ser visto em 1 o projeto da estrutura e em 2 a carenagem incluso na
montagem final do veiculo

Figura 2: Estrutura da carenagem e o veiculo com carenagem

Fonte: Préprio autor.
CONSIDERAGOES FINAIS

No decorrer dessa pesquisa observa-se que a tendéncia é que se desenvolvam cada vez mais
tecnologias para os processos agricolas. Um dos obstaculos encontrados para a implantacdo desse
tipo de tecnologia ¢ o seu elevado custo. Fazendo com que somente grandes agricultores tenham
acesso.

Para tornar essa tecnologia mais acessivel para o mercado consumidor, busca-se criar novos
produtos que tenham a mesma tecnologia embarcada porem apresentem um baixo custo. Esta
pesquisa mostra a possibilidade de se criar uma solugdo auténoma, compacta e de baixo custo,
que possui autonomia suficiente para trabalhar por longos periodos sem que haja a necessidade
de ser recarregado. Pois o veiculo trabalha usando a energia solar para fazer a recarga de sua
bateria criando assim uma relacdo custo-beneficio favoravel ao usudrio interessado em adotar a
agricultura de precisao.

Ha uma série de novos projetos, juntamente com a evolugdo da tecnologia, que podem ser
idealizados através de pesquisa e desenvolvimento. E vaporavel quando se tém uma iniciativa que
vem de encontro aos objetivos de sustentabilidade e em prol da humanidade.
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