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INTRODUCAO: O presente trabalho aborda o estudo e a simulagio computacional do
comportamento dindmico da variacdo das pressdes nas cadmaras de um cilindro hidréulico e do
movimento do émbolo. Os sistemas de acionamento hidraulico apresentam as vantagens de
rapida resposta, alta relagdo de poténcia por tamanho e flexibilidade de instalacdo, as quais o
tornam atrativo para aplicagdes em mecanizagdo agricola, equipamentos para movimentagao
de grandes cargas, automagao industrial, equipamentos maritimos e aeronduticos. Entretanto
possuem caracteristicas dindmicas ndo lineares e pouco amortecidas que prejudicam o seu
desempenho, podendo inclusive causar a instabilidade do sistema. O objetivo deste trabalho ¢
mostrar estes efeitos no comportamento através da simulagdo de um modelo matematico nao
linear de 4° ordem representativo do cilindro hidraulico. MATERIAIS E METODOS: O
modelo dindmico foi simulado computacionalmente através da implementacao do diagrama de
blocos no Matlab/Simulink, utilizando-se o método de integragdo de Runge-Kutta com passo
de integracdo de 1 milisegundo. Foi considerado o modelo de um cilindro hidrdulico
diferencial, uma entrada em degrau de vazdo e analisadas as respostas em pressdo de cada
camara e da velocidade e posi¢cdo da haste do cilindro. O tempo de simulacdo foi ajustado de
forma que a posicao do émbolo ndo ultrapasse o fim de curso do cilindro. RESULTADOS: O
modelo foi implementado computacionalmente através do diagrama de blocos da equacdo da
continuidade e da equa¢do do movimento do émbolo do cilindro hidraulico, considerando os
parametros obtidos experimentalmente em trabalhos anteriores. Os graficos ilustram o
comportamento oscilatério pouco amortecido das pressdes nas camaras ¢ do movimento da
haste de um cilindro hidraulico de pequeno didmetro. CONCLUSOES: Os resultados deste
trabalho possibilitam a verificagdo do projeto de sistemas de atuacdo hidraulica, permitindo
modificagdes e melhorias antes da constru¢do de protdtipos experimentais, € servem de base
na elaboragdo de estratégias de controle ndo linear.
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