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INTRODUCAO: O presente trabalho evidencia os resultados da pesquisa em mecatronica
realizada no biénio 2008-2009 com o apoio institucional da UNUJUI/FIDENE, do CNPq, da
FAPERGS, da SC&T/RS, das empresas do Arranjo Produtivo Local (APL) Metal-Mecanico
do noroeste do estado do Rio Grande do Sul e recentemente do SEBRAE, da FINEP e do
Ministério da Ciéncia e Tecnologia - MCT por meio de apoio financeiro de cerca de R$ 450
mil no projeto “KIT COLHEITADEIRA”, onde esta prevista a pesquisa, o desenvolvimento e
a inovacao (P&D&I) de um sistema automatico de nivelamento. A mecatronica € a integracao
e a sinergia de conhecimentos de mecanica, eletro-eletronica e informatica para o projeto de
produtos inteligentes e processos automaticos. A pesquisa tem por objetivo geral empregar os
conceitos € os principios cientificos destas areas para o desenvolvimento de solugdes
inovadoras e sustentaveis para problemas da industria ¢ da mecanizagdo agricola. MATERIAL
E METODOS: A metodologia adotada ¢ composta das etapas de: identificacio e analise de
demandas e oportunidades de inovagdo na industria e na agricultura, pesquisa bibliografica em
publicacdes nacionais e internacionais, desenvolvimento de concepgdes de sistemas
mecatronicos e construgdo de protétipos em bancada, modelagem matematica fundamentada
em praticas de laboratorio para validagdo experimental. A dedu¢do de modelos matematicos
permite a simulagdo do comportamento dinamico e estatico, a andlise da estrutura mecanica e
o projeto de algoritmos e estratégias de controle para o alcance do funcionamento e¢ do
desempenho desejado. Os testes experimentais sdo realizados a partir da infra-estrutura
disponivel nos laboratérios da UNIJUI Campus Panambi. Tem-se a efetiva participagio de
académicos do curso de Engenharia Mecanica e do Mestrado em Modelagem Matematica.
RESULTADOS: Os principais resultados obtidos neste periodo 2008-2009 foram: (1) o
desenvolvimento de inovagdes na modelagem matemdtica € no controle de atuadores
hidraulicos e pneumaticos, as quais foram socializadas por meio de diversas publica¢des e da
defesa de duas dissertacdes de mestrado; (2) a determinagdo experimental da dindmica do
atrito em um sistema de posicionamento hidraulico e sua aplicagdo no controle preciso; (3) a
implementacdo em simulagdes computacionais de um novo modelo matematico para vazdes
massicas em servovalvulas pneumaticas que facilita o controle; (4) a obtencdo do Prémio
Santander Empreendedorismo categoria Industria na regido Sul por um académico do grupo
de pesquisa; (5) e a classificagdo de um trabalho relacionado a automagao da descarga de
cereais entre os quatro finalistas do Brasil orientado por um pesquisador do grupo de pesquisa
no Prémio Jovem Inovador do Canal Rural da RBS; DISCUSSAO/CONCLUSOES: A
pesquisa em mecatronica tem contribuido para o aprofundamento dos conhecimentos
cientificos dos diversos atores (graduandos, mestrandos e pesquisadores) na UNIJUI e ao
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mesmo tempo colaborado na interacdo com empresas do Arranjo Produtivo Local
Metal-Mecanico por meio de proposi¢cdes de solugdes inovadoras para problemas da industria
e da agricultura que necessitam de uma mecaniza¢do mais inteligente, produtiva e segura. O
sucesso da pesquisa se destacou no final de 2008 com sua boa classificacio em duas
premiagdes de pesquisa, desenvolvimento e inovacao (P&D&I).

1 Projeto: pesquisa em mecatronica orientada aos desafios da sociedade, realizado na UNIJUI com apoio da
SC&T/RS, do Finep, de empresas do APL Metal-Mecanico, do CNPq ¢ da FAPERGS

2 Coordenador do Projeto de Pesquisa, Professor Doutor do DETEC, Pro-Reitor da UNIJUI Campus Panambi
3 Pesquisador, Professor Doutor do DEFEM

4 pesquisador, Professor Mestre do DETEC

5 Pesquisador, Professor Mestre do DETEC, participante até junho/2009.

6 Pesquisador colaborador externo, Professor Doutor da UFABC

7 Mestrando no Programa de Mestrado em Modelagem Matematica da UNIJUI, Bolsista CAPES 2007-2008
8 Mestranda no Programa de Mestrado em Modelagem Matematica da UNIJUI 2007-2008

9 Mestranda no Programa de Mestrado em Modelagem Matematica da UNIJUI 2008-2009

10 Académico do Curso de Engenharia Mecanica, bolsista PIBIC/CNPq 2007-2008

11 Académico do Curso de Engenharia Mecénica, bolsista PIBIC/CNPq 2008-2010

12 Académico do Curso de Engenharia Mecanica, bolsista BITEC 2008




