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INTRODUCAO: A mecatronica ¢ a integragdo e a sinergia de conhecimentos de mecanica,
eletroeletronica e informatica para o projeto de produtos inteligentes e processos automaticos.
A pesquisa tem por objetivo geral empregar os conceitos e os principios cientificos destas
areas para o desenvolvimento de solugdes inovadoras e sustentaveis para problemas da
indastria e da mecanizagdo agricola. MATERIAL E METODOS: A metodologia utilizada é
composta das etapas da definicdo e da andlise de problemas da industria e agricultura, revisao
bibliografica na literatura recente nacional e internacional, desenvolvimento de solugdes de
sistemas mecatronicos, constru¢ao de protdtipos em bancada e a modelagem matematica aliada
com praticas de laboratorio para validacdo experimental. A dedugdo de modelos matematicos
permite a simulagdo do comportamento dindmico e estatico, a analise da estrutura mecanica e
o projeto de algoritmos e estratégias de controle para o alcance do funcionamento e do
desempenho desejado. Os testes experimentais sdo realizados a partir da infra-estrutura
disponivel nos laboratorios da UNIJUI Campus Panambi. Ha efetiva participacio de
académicos do curso de graduacdo em Engenharia Mecanica e de mestrandos da
pos-graduacdo Stricto Sensu em Modelagem Matematica. RESULTADOS: Os principais
resultados obtidos com a pesquisa foram: (1) o desenvolvimento de um modelo matematico e
o controle 6timo de um atuador hidrdulico que foi socializado por meio de diversas
publicacdes e da defesa de uma dissertacao de mestrado; (2) a constru¢do de uma bancada
experimental para testes de um sistema de posicionamento hidraulico; (3) a analise
experimental e o desenvolvimento de um novo modelo matematico para vazdes massicas em
servovalvulas pneumaticas; (4) o desenvolvimento de um brago robdtico didatico acionado por
motores de passo; (5) o desenvolvimento e a construcdo do terceiro grau de liberdade no
prototipo de um manipulador roboético acionado pneumaticamente de estrutura do tipo
GANTRY para aplicacdo em tarefas na industria; (6) o avango no controle de registros de
descarga de graos em sistemas de armazenagem e sua publica¢do na revista indexada Ciéncia
Rural; e (7) o desenvolvimento de uma nova metodologia para identificagdo da ndo linearidade
de zona morta em valvulas pneumaticas e sua publicacdo na revista internacional International
Journal of Fluid Power. DISCUSSAO/CONCLUSOES: A pesquisa em mecatronica tem
contribuido para o aprofundamento dos conhecimentos cientificos dos diversos atores
(graduandos, mestrandos e pesquisadores) na UNIJUI e ao mesmo tempo colaborado na
interacdo com empresas do Arranjo Produtivo Local Metal-Mecanico por meio de proposigoes
de solugdes inovadoras para problemas da industria e da agricultura que necessitam de uma
mecanizagao mais inteligente, produtiva e segura.

Apoio: CNPq, FINEP, FAPERGS, SC&T/RS, empresas do Arranjo Produtivo Local (APL)
Metal-Mecanico do NORS.
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