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INTRODUCAO: Este trabalho apresenta os resultados do projeto de pesquisa em mecatronica
realizado na UNIJUI Campus Panambi. A mecatronica é a integragdo e¢ a sinergia de
conhecimentos de mecanica, eletro-eletronica e informética para o projeto de produtos e
processos automaticos. Esta pesquisa tem o objetivo geral de empregar os conceitos e 0s
principios cientificos destas areas para a investigacdo e o desenvolvimento de solugdes
inovadoras e competitivas para problemas enfrentados pelos setores industrial, agricola, da
constru¢do e da saude na Regido Noroeste do Estado do Rio Grande do Sul. Em 2007 os
objetivos sdo o desenvolvimento e constru¢do do protdtipo de um manipulador robotico de
baixo custo para uma aplicagdo industrial, o projeto de controladores e o estudo do
comportamento dindmico de sistemas hidraulicos e pneumaticos. MATERIAL E METODOS:
A metodologia utilizada no desenvolvimento de um sistema mecatrénico ¢ composta da
Modelagem Matematica aliada com praticas de laboratério para validagdo experimental. Isto
porque a dedu¢do de modelos matematicos permite a simulacdo do comportamento dindmico
e estatico, a analise da estrutura mecanica e o projeto de algoritmos e estratégias de controle
para o alcance do funcionamento e do desempenho desejado. Além da modelagem matematica
e validacdo experimental, a metodologia utilizada consiste de uma continua pesquisa em
literatura recente. Os testes experimentais sdo realizados principalmente a partir da
infra-estrutura disponivel nos Laboratérios de Projeto, de Automacao Industrial, de Robdtica e
do Nucleo de Automacdo de Pequenas e Médias Empresas (NAPME). RESULTADOS: Os
principais resultados obtidos com a pesquisa foram: (1) a orientacdo e avaliagdo de uma
dissertacdo de mestrado referente 2 modelagem e controle de um atuador pneumatico; (2) o
desenvolvimento de um modelo matematico simplificado para um sistema de posicionamento
hidraulico apropriado a formulacdo do controle 6timo; (3) a andlise numérica de uma proposta
de servovalvula pneumatica por meio de sua simulagao computacional em um software CFD;
(4) o projeto de uma bancada para validacdo experimental de modelos matematicos para
atuadores hidraulicos utilizados na mecatronica; (5) a construcdo do protdtipo de um
manipulador robético acionado pneumaticamente de estrutura do tipo GANTRY para
aplicacdo em tarefas de acabamento superficial de painéis de ago inoxidavel na industria; (6) a
elaboracdo de um projeto com solicitagdo de apoio financeiro ao FINEP para implementacao
do Nucleo de Inovagdo em Maquinas Automaticas e Servo Sistemas (NIMASS) por meio de
um consércio com trés empresas para desenvolvimento de sistemas mecatronicos em
equipamentos agroindustriais; e (7) a publicagdo de um artigo completo em revista
internacional indexada, de sete artigos completos em congressos cientificos e de diversos
resumos em semindrios de iniciagcdo cientifica e jornadas de pesquisa, além da submissao de
mais um artigo completo para uma revista indexada. DISCUSSAO/CONCLUSOES: A
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pesquisa em mecatronica na UNIJUI tem apresentado resultados crescentes em termos de
publicagdes, integracdo com empresas do Arranjo Produtivo Local Metal-Mecanico e de
participagdo de académicos de graduacdo e de mestrado. O dominio dos avangos em
mecatronica permite gerar solugdes inovadoras para o contexto regional tanto na industria
quanto em outros setores que necessitem de uma mecaniza¢do mais inteligente, produtiva e
segura.

1 Projeto de Pesquisa DETEC e DEFEM/UNIJUI com apoio da SC&T/RS, de empresas do APL
Metal-Mecanico, do CNPq e da FAPERGS.

2 Coordenador do Projeto de Pesquisa, Professor Doutor do DETEC, Pré-Reitor da UNIJUT Campus Panambi
3 Académico do Curso de Engenharia Mecanica, bolsista PIBIC/CNPq 2006-2007 e 2007-2008
4 Mestranda no Programa de Mestrado em Modelagem Matematica da UNIJUI

5 Académico do Curso de Engenharia Mecanica, bolsista PIBIC/CNPq 2007-2008

6 Pesquisador, Professor Doutor do DETEC

7 Professor doutor visitante do DETEC/UNIJUI

8 Académico do Curso de Engenharia Mecanica, bolsista BIC/FAPERGS 2006-2007

9 Mestrando no Programa de Mestrado em Modelagem Matematica da UNIJUI, Bolsista CAPES.
10 pesquisador, Professor Doutor do DEFEM

11 pesquisador, Professor Mestre do DETEC

12 Mestranda no Programa de Mestrado em Modelagem Matematica da UNIJUI



