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INTRODUCAO: Este estudo apresenta os resultados dos testes de um sistema de
posicionamento pneumatico usado no controle automatico da abertura da gaveta dos registros
de descarga, empregados para controlar o carregamento dos grios por gravidade nos
equipamentos de transporte, como por exemplo, elevadores de cagamba e correias
transportadoras nas unidades de beneficiamento e armazenagem de graos. MATERIAL E
METODOS: Foram realizados testes experimentais para avaliar o desempenho do
posicionamento da gaveta de um prototipo de registro de descarga, acionada por um cilindro
pneumatico cuja posi¢do ¢ controlada por um controlador eletronico do tipo ON-OFF
implementado com amplificadores operacionais. Durante os experimentos foi medida a
posicao da gaveta em fun¢do do tempo, permitindo avaliar o erro de posi¢do, o sobrepassado e
a velocidade de deslocamento da gaveta. Os testes foram repetidos para pressdes de
suprimento do ar comprimido de 4,0 bar, 5,0 bar e 6,0 bar. RESULTADOS: Foram obtidos
graficos da posicdo e do erro da posi¢do em funcdo do tempo para os testes de
abertura/fechamento da gaveta realizados nas trés pressdes de suprimento indicadas. Foi
verificado que a velocidade de abertura tem um pequeno acréscimo com o aumento da pressao
de suprimento de ar comprimido devido ao aumento da vazao de ar em fun¢do do aumento da
pressdao. As oscilagdes e sobrepassado verificados na abertura da gaveta resultam do baixo
amortecimento dos atuadores pneumaticos. O sobrepassado tem um valor baixo para a pressao
de 4 bar, enquanto que, para as pressoes de 5 e 6 bar, o valor encontrado ¢ cerca de dez vezes
maior. O maior sobrepassado ¢ resultado da for¢a pneumadtica maior no cilindro quando a
pressdo de suprimento é maior. CONCLUSOES: Os resultados mostraram a viabilidade da
aplicacdo da solugdo proposta quanto ao desempenho no controle da posicdo, simplicidade do
acionamento e baixo custo, representando mais um passo em dire¢do a automacgdo de
instalagdes agro-industriais.
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