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PROJETO E IMPLEMENTACAO DE UM SISTEMA DIGITAL PARA ESTUDO E
MONITORAMENTO DE MOTORES DE INDUGCAO TRIFASICOS!

Fabiano Salvadori®, Mauricio de Campos’, Rodrigo Padilha Vieira®, Celso Becker Tischer”.
UNIJUI.

INTRODUCAO: As engenharias sofreram grande evolucdo nos Ultimos anos e parte desta
evolucdo corresponde a area de Controle e a Automacdo (C&A). Nesta area, inimeras sdo as
aplicacdes, sendo que se tornou uma parte importante nas aplicagdes dos processos industriais
e tecnoldgicos. O Controle a e Automagdo trazem aos sistemas meios de atingir excelentes
desempenhos, melhorando a produtividade, bem como a reducéo de trabalhos que ameacam a
integridade fisica dos operadores, como em operagdes manuais e repetitivas. Para uma
adeguada compreensdo, estudo e aprimoramento dos métodos de acionamentos elétricos é
indispensavel o uso de ferramentas que possibilitem a simulagdo e ensaio destes. Buscando
isto, este trabalho trata do desenvolvido um sistema digital para estudo de maguinas de
induc&o, bem como ensaio de dispositivos (DSPs e UC) e estratégias de controle (DTC, IFOC
e DFOC). PRC. MATERIAL E METODOS: Os motores de induco representam hoje cerca
de 80% das maguinas elétricas utilizadas na industria. Eles sdo mais leves, robustos e baratos
gue os motores CC. No entanto requerem sistemas sofisticados para seu controle 6timo, bem
como o uso de estratégias adequadas. Para uma correta implementacdo das estratégias estudas
€ essencial ter-se o conhecimento das grandezas internas da méquina, no caso um motor de
inducdo trifasico (MIT). Desta forma uma das etapas do trabalho € fazer a modelagem
matematica da méaquina. O sistema contara com um MIT, produzido pela WEG, com poténcia
de 1CV, rotor do tipo gaiola de esquilo, 4 pdlos, 1730rpm, 380 V, 60Hz. Sendo que o
fornecimento de energia é feito essencialmente, a partir de uma rede de distribuicdo em tenséo
alternada, no entanto para muitas aplicacdes € necesséria uma tensdo continua e variavel para
alimentar diretamente a carga. Nestes casos é necessario o uso de um retificador controlado.
No sistema desenvolvido € usado um modulo retificador a base de tiristor produzido pela
Semikron (SKKT 42B12E), controlado pelo moédulo MP400T, que gera os pulsos para
disparo do tiristor. Para geracdo da tensdo alternada que alimentao MIT € usado um inversor
de trés bragos a trés fios fabricado pela Semikron (SKM 40GDL123D). O hardware para
aquisicdo de dados usado no projeto € composto por uma placa multi-funcéo, conectada ao
barramento ISA, que transmite ao computador as grandezas lidas a partir do MIT, e também &
responsavel pela geracdo dos pulsos para implementacdo do sinal PWM no chaveamento do
inversor. Os sensores de corrente e tensdo usados no projeto sdo produzidos pela LEN (LA-
25P e LV-25P), onde ha um sensor de corrente para cada linha de alimentacéo do motor e um
sensor de tensdo medindo a diferenca de tensdo entre cada uma das fases. Os conversores
anal6gico/digital usados sdo produzidos pela Analog Devices®(ADS574A), 12 Bits, com
tempo de conversdo de 35us. O software para geracdo do sinal PWM é desenvolvido em
linguagem C/C++, onde os sinais de comando para o inversor sdo gerados em tempo real.
DISCUSSAO/CONCLUSOES: Para teste com acionamento em malha aberta foi usada uma
técnica de controle por tensdo/freqliéncia, esta teve os resultados esperados. Com o
desenvolvimento e implementacdo deste sistema sera possivel o teste e a validacdo de
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estratégias de controle. Além de poder ser utilizado como ferramenta auxiliar no estudo de
maguinas assincronas e estratégias de controle.



